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Se describe un banco de pruebas para la emulacion dual de un eje motriz y un eje de carga, orientado al estudio de sistemas de conversion
de energias renovables. La topologia comprende una maquina impulsora y una maquina de carga alimentadas mediante variadores de
velocidad comerciales. El eje de |la primera emula |la caracteristica motriz del dispositivo de conversion primario (palas de aerogenerador,
rodete de turbina hidraulica, etc), mientras que la segunda emula |la accion de carga sobre dicho eje (un generador electrico, bomba de
Impulsion de agua, etc). Se describen los componentes del sistema, sus caracteristicas y resultados preliminares de experimentacion.
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4. Conclusiones

« El banco de emulacion es capaz de combinar
puntos de equilibrio de par-velocidad entre las
maquinas impulsora y de carga.

« La conexion compartida del bus DC de
variadores unidireccionales en potencia
permite reciclar parte de la potencia en juego,
disminuyendo al minimo el consumo de
energiade lared.

« Se muestra una coincidencia aceptable entre
el valor de par de referenciay el valor estimado
a partir del consumo de potencia del conjunto.
Esto permite utilizar los valores de par de
referencia como una estimacion razonable,
gue en conjunto con la medida de velocidad
constituyen una base firme para la produccion
de datos experimentales.

 El uso de variadores de torque/velocidad
comerciales en conjunto con electronica de
diseno propio, permite un ambiente seguro y
eficaz para el analisis de problematicas de
conversion rotativa. Especialmente en el
desarrollo y verificacion de estrategias de
control para sistemas de generacion
renovable .

« Como trabajo futuro se preve el desarrollo de
software para la implementacion de curvas
caracteristicas de par-velocidad en la maquina
Impulsora y de algoritmos de control para la

maquinade carga.
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